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Motivation

lsﬂzirung o Teilchenidentifikation Uber Multiplizitaten bertcksichtigt

Treffermuster Strahldivergenz niCht

Identifizierung des
wahrscheinlichsten

Teilchens — Finde Methode, die Strahldivergenz in Identifikation
Integriert

Wir bendtigen dazu:

1. Klassifizierung der Treffermuster in Abhanggkeit der
Strahldivergenz

2. ldentifizierung des wahrscheinlichsten Teilchens fur
gegebenes Treffermuster
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Lage der Photomultiplier in ¢ wird bestimmt tber Ereignisse,
die weniger als 3 Treffer in den PMTs haben, jedoch immer

einen Treffer in einem bestimmten PMT:
Cedarl

0 1 2 3 4 5 6
Phi in prad

Gerade wird angefittet um eine Zuweisung ¢ — PMT zu
finden.
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e Zahl der Treffer in den einzelnen PMT-Gruppen
(g =0...8) wird ermittelt (h, = 0, 1, 2 Treffer) und in
Abhangigkeit von r aufgetragen

e \erteilungen werden binweise auf gesamte Ereignisse
normiert

e getrennt flr Pionen und Kaonen jewells flr beide
CEDARs (¢ =1,2)

— Wahrscheinlichkeitsverteilungen fur die zwei
Hypothesen Pion und Kaon

e \ertellungen werden angefittet, um Zuweisung
r— P™8(r;c, g, hy) zu erhalten
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Ergebnis: 2,21% Kaonen, 86, 6% Pionen, 11, 2% ohne PID
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Kaonsample

EehTeltel Freie Kaonzerfalle K~ — 7~ 7~ " in W33, W35, W37 aus
Klassifizierung der

Treffermuster 2008

Identifizierung des

wahrscheinlichsten ° Kaontrigger

Teilchens

e Primarvertex aul3erhalb des Targets
e 3 auslaufende Teilchen (- - +)

e E(37)=190+4GeV

e m(37) =mg +50MeV

Insgesamt 156671 Ereignisse



Pionsample

- Motivation Ereignisse mit drei auslaufenden Teilchen unter kleinen
S Winkeln mit &hnlichen Impulsen

Identifizierung des

wahrscheinlichsten o /< 0.2rad

Teilchens !

o Ap;j <10GeV

Insgesamt 51221 Ereignisse
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